SPIS TRESCI

L. WSTEP 7
1.1, Wprowadzenie ... 7
1.2. Cel i zakres monografii........................................ 10

2.ZARYS LITERATUROWY ZAGADNIEN DYNAMIKI SUWNIC ......... ... .. 14
2.1. Suwnice jako podstawowe maszyny w aspekcie przetadunku w transporcie

BUSKIM. .. 14
2.2. Zjawiska dynamiczne obejmujace dzwignice w $wietle aktualnych norm ... .. 25
2.2.1. Wptyw ruchu tadunku na mase obliczeniowa dzwignicy.................... . 27
2.2.2. Podnoszenie fadunku niezwiazanego z podtozem................... ... ... .. 28
2.2.3. Sita dynamiczna od nagtego zwolnienia fadunku................... ... ... ... 33
2.2.4. Wptyw nieréwnodci powierzchnijezdni ... ... ... .. 34
2.2.5. Przyspieszenia napedéw wykonawczych ... ... 36
2.2.6. Obciazenia wywotane ukosowaniem................................................... 38

2.2.7. Podnoszenie tadunku z podtoza przy maksymalnej predkosci
POANOSZENIA ... 40
2.2.8. Ladunki testowe.................. 41
2.2.9. Sity dynamiczne towarzyszace kolizji............................................... 42
2.2.10. Wylaczenie awaryjne ... 42
2.2.11. Sity dynamiczne od ogranicznika sity podnoszenia........................... . 42
2.3. Wybrane zagadnienia dotyczace modelowania dynamiki suwnic w literaturze ... 44
3.OBIEKT BADAN . 55
4.WYBRANE BADANIA DOSWIADCZALNE DZWIGNIC . | 63
4.1. Badania laboratoryjne lin stalowych ... ... 63
4.2. Badania poligonowe i laboratoryjne konstrukcji no§nych dzwignic....... ... . .| 67

4.2.1. Okreslenie wartodci wspdtczynnika przeciazenia podczas unoszenia
tadunku dla wybranych przypadkdéw obciazen ...................... ... .. .. 68
4.2.2. Badania drgan dzwigara obciazonego tadunkiem w procesie podnoszenia

dla wybranych przypadkéw obciazenia ... 75



4.2.3. Badania drgan dzwigara obciazonego ruchem roboczym woézka

mechanizmu podnoszenia dla wybranych przypadkéw obciazenia ... . .. 85
5. MODELOWANIE LIN MECHANIZMU PODNOSZENIA DZWIGNIC. . . . . | 92
5.1. Model na podstawie charakterystyki sitowo-przemieszczeniowej................... 94
5.2. Model Kelvina-Voighta ... .. 103
5.3. Model Bouca-Wena ... 111

6. MODELOWANIE DYNAMIKI MECHANIZMOW WYKONAWCZYCH
SUWNIC 120
6.1. Modelowanie wzbudzenia uktadu napedowego............................................ 123
6.2. Mechanizmy napedowe - modele sktadowe. ... 134
6.2.1. Model sprzegta ... 134
6.2.2. Model uktadu hamulca dwuszczekowego luzowanego sita Z........ ... .. 138
6.2.3. Model przektadni zebatej......................... .. 147
6.3. Mechanizmy napedowe. ... 155
6.4. Mechanizm podnoszenia.......................................... 164
6.4.1. Modele podstaWoWe. ... 168
6.4.2. Modele rOZSZEIZONE. .......................oooii 173

7. BADANIA SYMULACYJNE DYNAMIKI SUWNIC, PRZYPADKI

WYBRANE 181
7.1. Model jazdy wozka SUWNICY............................ .. 181
7.1.1. Wyniki symulacji.................... 189
7.2. Model podnoszenia tadunku...................... 197
7.2.1. Wyniki symulacji (luzne ciggna w fazie rozruchu)......................... ... .. 201
7.2.2. Wyniki symulacji (napigte ciegna w fazie rozruchu).......................... . 206
7.2.3. Wyniki symulacji (automatyczna weryfikacja napigcia ciggien). ... .. .. 209
8. PODSUMOWANIE I WNIOSKL ... 213
BIBLIOGRAFIA 220
ZAXACZNIKA 237
ZAYACZNIK B 240
ZAYACZNIK C 242

Streszczenie 244



