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Rozdziat I. Standardy EIA szeregowej transmisji darych

« 1.1.RS-232C
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1.1.1. Komunikacja ugglzen przez cze komutowane i asynchroniczne
modemy

1.1.2. Operacje interfejsu RS-232C gezls dzierawionym

1.1.3. Transmisja synchroniczna

1.1.4. Sygnaty wtorne, protokét XON/XOFF

1.1.5. Pajczenia pomigdzy urzdzeniami w interfejsie RS-232C

1.1.6. Zhcza interfejsu RS-232C

1.1.7. Parametry elektryczne sygnatow

« 1.2. Sterownik interfejsu szeregowego komputer@skliBM PC AT
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1.2.1. Rejestry sterownika interfejsu szeregowego

1.2.2. Przygotowanie sterownika do pracy

1.2.3. Nadawanie i odbioér znakow

1.2.4. Procedury BIOS-u przeznaczone do obstugakeszeregowego
1.2.5. Inicjalizacja portu szeregowego instrgktjode

1.2.6. Przyktadowe procedury obstugi portu szereggoww gzyku Turbo C

- 1.3. RS-423A

« 1.4. RS-422A

- 1.5.RS-485

« 1.6. Poréwnanie standardow EIA

« 1.7. Zestawienie wybranych typéw nadajnikow i odbikow
+ 1.8. Rtla prdowa

Rozdziat Il. ICSBUS

« 2.1. Konfiguracja systemu ICSBUS
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2.1.1. Struktura magistrali ICSBUS
2.1.2. Organizacja ugdzen wspotpracujcych z magistral ICSBUS

« 2.2. Organizacja komunikatow
« 2.3. Lista rozkazow zdalnych
« 2.4, Protokot komunikacyjny
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2.4.1. Zgtaszaniggdania obstugi

2.4.2. Wykrywanie kolizji

2.4.3. Zabezpieczenie przed permanentnym nadawaniem
2.4.4. Format jednostki informacyjnej w interfejESBUS

2.4.5. Charakterystyka elektryczna i mechanicztexfiejsu ICSBUS

« 2.5. Podczenia w interfejsie ICSBUS
« 2.6. Zastosowania interfejsu ICSBUS

Rozdziat Ill. MODBUS

« 3.1. Transakcje w systemie MODBUS
- 3.2. Ramka w systemie MODBUS
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3.2.1. Ramka w trybie ASCII
3.2.2. Ramka w trybie RTU
3.2.3. Charakterystyka pol ramki

- 3.3. Generacja stow zabezpiegzgch LRC i CRC



o 3.3.1. Wyznaczanie LRC

o 3.3.2. Wyznaczanie CRC
« 3.4. Format znaku przy transmisji szeregowej
« 3.5. Przerwanie transakcji
« 3.6. Funkcje w interfejsie MODBUS

Rozdziat IV. TOKENBUS

« 4.1. Piefcien logiczny
« 4.2. Format ramki w systemie TOKENBUS
+ 4.3. Funkcje MAC w systemie TOKENBUS
« 4.4, Inicjalizacja pi€ftienia logicznego
« 4.5. Dohczanie stacji do piécienia logicznego
« 4.6. Opuszczanie piaienia logicznego
« 4.7. Zaradzanie b¢dami
- 4.8. Przekazywanie tokena
« 4.9. Kontroler interfejsu TOKENBUS
4.9.1. Odniesienie do standardu IEEE 802.4
4.9.2. Schemat funkcjonalny TBC
4.9.3. Interfejs TBC - mikroprocesor na¢hiny
4.9.4. Struktura bloku statusowego i rozkazowegtkbera TBC
4.9.5. Struktura bloku adresowego ramek nadawanych
4.9.6. Struktura bufora ramek nadawanych
4.9.7. Struktura bufora ramek odbieranych
4.9.8. Natychmiastowa odpowied
4.9.9. Organizacja stacji TOKENBUS
. Modem
4.10.1. Typy modemoéw pracigych w pamie podstawowym
4.10.2. TOKENBUS modem SAB 82511
4.10.3. Interfejs do kontrolera TBC
4.10.4. Interfejs kabla transmisyjnego
4.10.5. System z nadmiargwnia transmisyjg
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Rozdziat V. 12CBUS

- 5.1. Ogolna charakterystyka interfejsu 1I2CBUS
- 5.2. Magistrala szeregowa
« 5.3. Synchronizacja wymiany danych na magistraiB2IS
« 5.4, Arbitra
« 5.5. Przebieg transmisji
- 5.6. Adresowanie ugdzen
« 5.7. Metody podjczania urgdzer do magistrali
- 5.8. Parametry elektryczne i czasowe
« 5.9. Sterownik interfejsu I2CBUS
o 5.9.1. Budowa sterownika
o 5.9.2. Dziatanie sterownika interfejsu SIO

Rozdziat VI. D2BUS

« 6.1. Charakterystyka ogolna



6.2. Arbitra

6.3. Ramka w systemie interfejsu D2BUS

6.3.1. Bit startu

6.3.2. Pole bitéw ok&ajacych tryb transmisji
6.3.3. Pole adresu mastera

6.3.4. Pole adresu jednostki slave

6.3.5. Pole bitéw kontrolnych

6.3.6. Pole danych

6.4. Protokdét bitowy

6.4.1. Bit startu

6.4.2. Bit arbitraowy

6.4.3. Bit "jednostka master do jednostki slave”
6.4.4. Bit "jednostka slave do jednostki master"”
6.5. Wykorzystanie bitdbw w protokole D2BUS

6.6. Charakterystyka czasowa bitow

6.7. Parametry elektryczne sygnatow na magistraBDS
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