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� Jazda po linii prostej (375)  
� Modyfikacja czy tworzenie od podstaw? (375) 

o Redukcja kosztów i zwiększenie możliwości (375) 
� Mniejsze obudowy (378)  
� Zwiększanie funkcjonalności (380)  
� Redukcja kosztów (381) 

o Ciągłe zmiany (383) 



Rozdział 27. Dalszy rozwój (385)  

o Części do robotów (385) 
� Układy logiczne (385)  
� Mikrokontrolery (386)  
� Stabilizatory napięcia (387)  
� Kondensatory (389)  
� Wykorzystanie energii słonecznej (390)  
� Drabinki rezystorów (391)  
� Przyciski (392)  
� Przełączniki DIP (392)  
� Zworki (393)  
� Czujnik nachylenia (394)  
� Czujniki temperatury (394)  
� Czujniki dotyku (395)  
� Wykrywanie przedmiotów i zdalne sterowanie za pomocą 

podczerwieni (395)  
� Czujnik odległości i przedmiotów (396)  
� Oscylatory i rezonatory kwarcowe (397)  
� Dźwięk (397)  
� Przekaźniki (398)  
� Koła zębate (399)  
� Serwomechanizmy (400)  
� Kodery, czyli mierzenie prędkości obrotowej kół (400)  
� Wyświetlacze (401)  
� Bezprzewodowe sterowanie i przesyłanie danych (402) 

o Codzienne wyzwania (402) 
� Robot do podlewania kwiatów (402)  
� Wózek na kompost (403)  
� Robot śmieciarz (403)  
� Robot do mycia okien (403)  
� Dachowy dozorca (403)  
� Miniaturowy pług do odśnieżania (403)  
� Pogromca ślimaków (404)  
� Robot listonosz (404) 

o Zawody (404) 
� Robocomp (404)  
� Cybairbot (404)  
� Robotic Arena (404)  
� PozRobot (405) 

o Cały świat możliwości (405) 

Dodatek A (407)  

o Magiczne prawo Ohma (407) 
� Prawo Ohma pomaga dobierać rezystory ograniczające (408)  
� Pomoc w określeniu natężenia prądu na podstawie napięcia (408)  
� Klucz do prawa Ohma (409)  
� Dalsze skutki prawa Ohma (409) 

o Rzeczy, które niechcący popsułem, pracując nad tą książką (410) 



� W którą stronę podłączyłem baterię 9 V? (410)  
� Stopione przełączniki (410)  
� Strzelające bezpieczniki w mierniku (411)  
� Niech mnie, znowu! (412) 

o Właściwe nazewnictwo napięć (412) 
� Masa zamiast "minusa" zasilania (413)  
� V z podwójnymi literami (413) 

Dodatek B (415)  

o Rozpoczynamy pracę z drukarką 3D (415) 
� Niezbyt daleki skok (416)  
� Szybkie nanoszenie poprawek (417) 

o Drukowanie złącza silnika (417) 
� Projektowanie komponentu (417)  
� Przygotowania do druku (420)  
� Drukowanie w trójwymiarze (421)  
� Kończenie pracy nad złączem (421) 

o Drukowanie kół (422) 
� Tworzenie bieżnika (423)  
� Kompromis - połączenie dwóch projektów (424) 

o Projektowanie obudowy robota (425) 
� Pokrywa (426) 

o Zrób to sam (427) 

Skorowidz (429)  

 


