
SPIS TREŚCI 

OD REDAKTORA 5 

SYSTEM WIZYJNY DRONA AUTONOMICZNEGO OPARTEGO O 
PLATFORMĘ RASPBERRY PI 7 

MODELOWANIE MOBILNEGO ROBOTA GĄSIENICOWEGO W 
PRZESTRZENI STANU 15 

KONCEPCJA ROBOTA MOBILNEGO PRZEZNACZONEGO DO 
SPRZĄTANIA MIEJSKICH TERENÓW ZIELONYCH 27 

SYSTEM STEROWANIA CZTEROKOŁOWEGO ROBOTA 
INSPEKCYJNEGO PORUSZAJĄCEGO SIĘ PO POWIERZCHNI 
PIONOWEJ 35 

EKSPERYMENTALNA IDENTYFIKACJA TERMICZNYCH I 
MECHANICZNYCH CHARAKTERYSTYK GAZOWEGO ŁOŻYSKA 
FOLIOWEGO 43 

PROJEKTOWANIE I WYTWARZANIE KLUCZOWYCH 
KOMPONENTÓW PRZEZNACZENIA MEDYCZNEGO 
Z ZASTOSOWANIEM METOD WYTWARZANIA PRZYROSTOWEGO 51 

ZARZĄDZANIE PROJEKTEM MECHATRONICZNYM 61 


